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Kisa bir stire 6nce bir CA 6131 veya CA 6133 tesis kontrolorii satin aldiniz ve gliveninizden dolayi tesekkir ederiz.

Cihazinizdan en iyi sekilde faydalanmak igin:
m Bu calistirma kilavuzunu dikkatlice okuyun,
s Kullanim talimatlarina uyun.

& DIKKAT, TEHLIKE riski! Operatér, bu tehlike sembolii ile karsilastiginda isbu kilavuzu incelemelidir.

A DIKKAT, elektrik garpma tehlikesi. Bu sembol ile isaretlenen pargalar lizerindeki gerilim tehlikeli olabilir.

i Faydali bilgi veya ipucu. L Toprak.

sssay lerminaller Gzerindeki gerilim, 550 V Uzerinde olmamalidir.

@ Uriin, 1ISO 14040'a gore, bir kullanim émrii déngiisii analizinin ardindan geri dénistirilebilir olarak beyan edilmistir.

CE isareti, 2014/35/EU Avrupa Dusuk Voltaj Direktifi, 2014/30/EU Elektromanyetik Uyumluluk Direktifi, 2014/53/EU
C E Radyo Donanimlari Direktifi ve RoHS 2011/65 / EU ve 2015/863 EU Tehlikeli Maddelerin Sinirlandiriimasi Direktifi
ile uyumlulugu gosterir.

Chauvin Arnoux bu cihazi kiiresel bir Eko-Tasarim yaklagiminin bir pargasi olarak geli§tirmi§t_ir. Kullanim émri déngust
analizi, bu Grindn gevre tzerindeki etkilerini kontrol ve optimize etmeyi mimkuin kilmistir. Urlin, dizenlemelere gore
daha ylksek geri donusim ve geri kazanim hedeflerine karsilik vermektedir.

ﬁ Uzerinde garpi isareti bulunan ¢ép kutusu, Avrupa Birligi'nde, (iriiniin 2012/19 / EU sayill WEEE Yénergesi uyarinca
— toplanmasi gerektigi anlamina gelir.

KULLANIM SIRASINDA ALINACAK ONLEMLER

I1l. kategori 600 V'ye dek gerilim icin, bu cihaz IEC/EN 61010-2-034, kablolar IEC/EN 61010-031 ve akim sensorleri IEC/EN 61010-

2-032 guvenlik normlariyla uyumludur.

I, Il veya IV dlgim kategorileri 6lcim devrelerinin dzelliklerine sahip degilse ve bu dlgiim devreleri yanlighkla ag devrelerine bag-
lanabiliyorsa cihazi agd Gzerinde dlgimler icin kullanmayin.

Operator ve/veya sorumlu kisi, farkli kullanim tedbirlerini dikkatlice okumali ve anlamalidir. Bu cihazin herhangi bir kullanimi
icin, elektrik tehlikesi risklerinin iyi anlagiimasi gereklidir.

Bu cihazi kilavuzda belirtilenin diginda bir sekilde kullaniyorsaniz, saglanan koruma olumsuz yonde etkilenebilir ve tehlike ile
karsi karglya kalabilirsiniz.

Cihazi belirtilen degerlerin Gizerinde kategoride veya gerilimde sebekeler tizerinde kullanmayin.
Zarar gormus, eksik veya hatali kapatiimis gibi gériniyorsa cihazi kullanmayin.

Herhangi bir kullanimdan 6nce, kablolarin, kutunun ve aksesuarlarin yalitiminin iyi durumda olduklarini kontrol edin. Yalitimi
hasar goren herhangi bir eleman (kismen hasar gérmus olsa da), onarilmak UGzere kilit altina alinmali veya iskartaya alinmalidir.

Cihazi kullanmadan 6nce, kuru oldugundan emin olun. Islak ise, herhangi bir elektrik baglantisindan veya galistiriimasindan
once tamamen kurutulmasi gerekir.

Yalnizca Urinle birlikte teslim edilen kablolari ve aksesuarlari kullanin. Daha disuk kategoride veya gerilimde kablolarin (veya
aksesuarlarin) kullanimi, cihaz + kablo (veya aksesuar) takiminin gerilimini kablolarinkine (veya aksesuarlarinkine) gére azaltir.

Bireysel korunma donanimlarini sistematik olarak kullanin.

Kablolara, dokunma uglarina ve timsah agzi penselere miidahalede bulunurken, parmaklarinizi fiziksel koruma ¢izgisinin dtesine
yerlestirmeyin.

Herhangi bir sorun giderme veya metroloji kontrol proseduird, yetkili ve konusunda uzman personel tarafindan gerceklestiriimelidir.
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Olgiim kategorilerinin belirlenmesi

m  Olgiim kategorisi IV (CAT IV), algak gerilim sebekesi kaynaginda gergeklestirilen élglimlere karsilik gelir.
Ornek: Enerii gelisi, sayaglar ve korunma mekanizmalari.

m  Olgiim kategorisi lll (CAT lIl), binanin sebekesinde gerceklestirilen digiimlere karsilik gelir.
Ornek: Dagitim tablasi, salterler, sabit endistriyel makineler veya cihazlar.

m  Olgiim kategorisi Il (CAT Il), alcak gerilim sebekesine dogrudan bagh devreler lizerinde gergeklestirilen élgiimlere karsilik gelir.
Ornek: Elektrikli ev aletleri ve portatif alet takimi beslemesi.

Olgiim kategorisi konumlarinin tanimlanmasina érnek
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CAT IV >< CAT Il >< CAT Il
1 1
1 Algak gerilim gug¢ kaynagi 9 Elektrik panosu
2 Elektrik servis sigortasi 10 Isik anahtar
3 Tarife sayaci 11 Aydinlatma
4  Sebeke devre kesicisi veya ayiricisi * 12 Baglanti kutusu
5 Fotovoltaik panel 13 Priz kablolar
6 Invertor 14  Priz ¢ikiglari
7 Devre kesici veya ayirici 15 Armatirlerin kablolanmasi
8 Nesil sayaci 16 Ev aletleri, tasinabilir aletler

* : Devre kesici veya sebeke ayiricisi servis saglayici tarafindan kurulabilir. Aksi takdirde, dlcim kategorisi IV ile dlgcim kategorisi
[l arasindaki sinir noktasi panodaki ilk ayiricidir.



1.ILK CALISTIRMA

1.1. URUNUN AMBALAJINDAN GIKARILMASI

SIGIVISICICICICICICICIOIONS

1.2. AKSESUARLAR

Uzaktan kumanda sondasi n°4
MN73A 2A/200A akim kiskacl

= @ UHDUUUC@ L OCS—0 ®
(= g
g e I
L= /a— >0 [_=O @
@ 4 CA6133

Bir CA6131 veya bir CA6133.

CA 6131 igin LR6 veya AA tipi 6 pil veya CA 6133 i¢in Ni-MH sarj edilebilir aki.
Bir USB kablosu - CA 6133 icin mini jilet soketi.

Bir sebeke adaptori - CA 6133 igin USB, 5V ve 2 A.

Bir tripod kablo - sebeke girisi (satisin gercgeklestirildigi Ulkeye uygun).
Ug adet, diiz-dirsekli kablo (kirmizi, siyah, yesil).

3 adet timsah agdzi (kirmizi, siyah, yesil).

Bir adet siyah dokunma ucu.

Bir adet ¢ok dilde hazirlanmis ¢alistirma kilavuzu.

Bir ¢ok dilde hazirlanmis givenlik fisi.

CA 6133 icin il bilgisi fisi.

Bir test raporu.

1 adet tagima ¢antasi.

Eller serbest 4 noktali aski.

Aksesuarlar ve yedek parcalar igin, internet sitemizi inceleyin:
www.chauvin-arnoux.com



http://www.chauvin-arnoux.com

1.3. PILLERIN VE AKULERIN YERLESIMi

m Pil yuvasinin kapagini agin. Parmaklarinizi kapagin her iki yanina koyun, mandallama sistemine bir alet yerlestirin ve yukari
kaldirin.

m Pil yuvasi kapagini ¢cikarin ve lastik tapayi kaldirin.

= 00
o




Uriinle birlikte teslim edilen 6 adet pili (CA 6131 igin) veya sarj edilebilir 6 adet akiiyii (CA 6133 igin), kutup baslarina dikkat
ederek yerlestirin.

Lastik tapay! yerine takin. lyice bastirin.

Pil yuvasi kapagini, diizgiin ve tam kapanmasina dikkat ederek, yerine yerlestirin.

1.4. CA 6133 iCINDEKI PILLER VEYA CA 6131 iCINDEKI SARJ EDILEBILIR AKULER

CA 6133 cihaziniza pil veya CA 6131 cihaziniza sarj edilebilir akii yerlestirmeyi tercih ederseniz, cihazinizi, sarj seviyesini dogru
bir sekilde gbstermesi icin yapilandirmaniz gerekecektir. Nitekim, pillerin gerilimi sarj edilebilir akllere gore daha yuksektir.

m Pilleri veya sarj edilebilir aktyu, cihaziniza yukarida agiklandigi sekilde takin.

m Cihaz calistirmak igin a Agma/Kapama digmesine basin. Gerilim dlcimunu baslatir (eV).

Veya cihaz ekraninda, sarj edilebilir aki Gizerinden ¢alismanin dikkate alindigini isaret etmek icin bAtt rECH
gOruntilenir.

@ = P tusuna uzun sireli basin.
> 2s Cihaz ekraninda, piller Gzerinden ¢alismanin dikkate alindigini isaret etmek i¢in bAtt gérintdlenir.

1.5. AKU SARJI (CA 6133)

ik kullanimdan énce, énce pili tamamen sarj edin. Sarj islemi 0 ila 45 °C arasinda gergeklestiriimelidir.

i Cihaz icinde pil varsa sarj etmeyin.

m  Mini-jilet girisi USB kablosunun (irinle birlikte teslim edilir) bir ucunu CA 6133'lin terminaline, dider ucunu ise USB - sebeke

adaptori (Urdnle birlikte teslim edilir) yardimiyla duvar prizine takin.
—
—

> 100 Vac
< 240 Vac
50/60 Hz
2A

m Cihaz acllir ve ekranda sarjin ilerlemesi goérindar.

@0} [0} (EOOR



Sarj siresi yaklasik 6 saattir.

m  Sarj tamamlandiginda, kabloyu prizden ¢ikarin. Cihaz kullanima hazirdir.

1.6. CIHAZIN TASINMASI

Cihaz eller serbest kullanmak i¢in, 4 noktal eller serbest kayisini kullanabilirsiniz. Dort kayis tespit elemanini cihaz tUzerindeki
dort yuvaya yerlestirin.

m Kayisi boynunuzdan gegirin.
m Kayisin uzunlugunu ayarlayin.

1.7. BiR MASA UZERINDE KULLANIM

Serbest birakmak igin ayaklari ¢cekin, ardindan bagka bir yere yerlestirmek tzere katlayin.

o

H
U]




2. CIHAZLARIN TANITIMI

21.CA 6131

0-2V sensor girigi.

\

600V CAT Illl

Terminal: Biri uzaktan kumanda /
sondasi igin olmak Uzere 3 adet

Qg

gerilim girisi.

Olglim dogrulama isiklari.

PE Uzerinde gerilim varligi
gOsterge 15131.
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2.2. CA6133
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MN73A Ampermetre kelepgesi icin
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2.3. CIHAZLARIN iSLEVLERI

CA 6131 ve CA 6133 tesis kontrolorleri, LCD ekranh portatif 6lgim cihazlaridir. Piller ile beslenirler. Sarj edilebilir pillerle beslene-
bilirler, ancak yalnizca CA 6133 sarj edebilir.

Bu cihazlar, elektrik tesisatlarinin gtivenligini dogrulamak i¢in kullanilirlar. Yeni bir tesisin gerilim altina alinmadan 6nce test edil-
mesini, mevcut bir kurulumun, c¢alisir durumdayken veya degilken kontrol edilmesini veya bir tesisteki bir isleyis bozuklugunun
tespit edilmesi igin kullanihr.

CA 6131 CA 6133
Gerilim dlgimu
Direng siireklilik dlgiim
izolasyon direnci 6lgme 250 V -500V 250 V-500V-1000V
Toprak direnci 6lgimu (3 gubukla) x
Doéngu veya hat Gzerinde empedans dlgimu
AC ve A tipi diferansiyellerin rampa modunda, pulse modunda
veya baglantil modda testi
Faz donis yoninln algilanmasi
0-2V sensor girisi Uzerinde akim dlgimi x
Opsiyon modunda ampermetre kelepgesi ile akim dlgimu x
Olguimlerin hafizaya alinmasi x
Bluetooth x
Otomatik test x

2.4.CA 6131'UN TUSLARI

Cihazin istemsiz olarak calistirimasini engellemek amaciyla, Agma/Kapama digmesi, kutunun iki hatti ile korunmaktadir.

Digme | Fonksiyon

(b _(}all§t|rl Durdur dugmesi Uzerine basiimasi, cihazin baslatiimasini saglar.
Ikinci defa basiimasi, kapanmasini saglar.

TEST TEST digmesine bir defa basilmasi, izolasyon, dongii veya diferansiyel testi lgimlerinin baslatiimasini saglar.

Tus Fonksiyon

\' Tusa bir defa basiimasi gerilim 6l¢iimlerinin gerceklestiriimesini saglar.
ikinci defa basiimasi faz sirasinin belirlenmesini saglar.
Q en)) Tusa bir defa basiimasi sureklilik 6lgimlerinin gergeklestiriimesini saglar.
ikinci defa basilmasi, direng dlgiimlerinin gerceklestiriimesini saglar.
MQ Tusa bir defa basiimasi, izolasyon 6lgiim fonksiyonuna girisi saglar.
LOOP Tusa bir defa basiimasi, saltersiz modda doéngl 6lgiim fonksiyonuna girisi saglar.

Tusa ikinci defa basilmasi, salterli modda déngu 6lgiim fonksiyonuna girisi saglar.

RCD Tusa bir defa basiimasi, saltersiz modda diferansiyellerin testi fonksiyonuna girisi saglar.
Tusa ikinci defa basiimasi, rampa modunda diferansiyellerin test fonksiyonuna girisi saglar.
Tusa uguncu defa basilmasi, pulse modunda diferansiyellerin test fonksiyonuna girisi saglar.

AUX Tusa bir defa basiimasi, 0-2 V sensor girisi Uzerinde olgtimlerin gergeklestiriimesini saglar.




Fonksiyon

>0« Uzun sureli basiimasi, kordonlarin direncinin telafisini saglar.
“o- Tusa bir defa basilmasi, bir dakikalik bir stre igin geri aydinlatmanin yanmasini saglar.
N ikinci defa basiimasi, kapanmasini saglar.
o)) Tusa bir defa basiimasi, cihaz tarafindan emisyonu gergeklestirilen sesli sinyalin kapatiimasini saglar.
ikinci defa basilmasi, yeniden etkinlestirimesini saglar.
QD Bu tusa bir defa basiimasi, otomatik olarak bekleme durumuna gecis fonksiyonunu kapatir. Bu durumda cihaz
_sUrein modda galisacaktir.
Ikinci bir defa basiimasi kalici ¢calisma modundan ¢ikilmasini saglar.
A ve > A ve » tuslar 6lgiimlerin yapilandiriimasini saglar.

2.5.CA 6133'UN TUSLARI

Diigme | Fonksiyon
(b _(;aI|§t|rI Durdur digmesi Uzerine basiimasi, cihazin baslatiimasini saglar.
Ikinci defa basilmasi, kapanmasini saglar.
L P P °
Calistirma sirasinda - tusa basiimasi durumunda, otomatik bekleme moduna giris fonksiyonu devreden gikar.
Bu durumda cihaz strekli modda galisacaktir.
TEST TEST digmesine bir defa basilmasi, izolasyon, dongu veya diferansiyel testi dlgtimlerinin ve ayrica otomatik
Olgiimlerin baglatiimasini saglar.
Diigme | Fonksiyon
VIl Tusa bir defa basilmasi gerilim dlgimlerinin gergeklestiriimesini saglar. Bir ampermetre kelepgesi takiliysa, cihaz
akim oél¢cimlerini gerceklestirecektir.
ikinci defa basiimasi faz sirasinin belirlenmesini saglar.
Qen) 3P | Tusa bir defa basiimasi sureklilik dlgimlerinin gergeklestiriimesini saglar.
ikinci defa basiimasi, direng dlgiimlerinin gerceklestiriimesini saglar.
Uglincii defa basiimasi, 3 faz toprak dlgiimlerinin gergeklestiriimesini saglar.
MQ Tusa bir defa basiimasi, izolasyon 6lgiim fonksiyonuna girisi saglar.
LOOP Tusa bir defa basiimasi, saltersiz modda déngl 6lgiim fonksiyonuna girisi saglar.
Tusa ikinci defa basilmasi, salterli modda déngu 6lgim fonksiyonuna girisi saglar.
RCD Tusa bir defa basiimasi, saltersiz modda diferansiyellerin testi fonksiyonuna girisi saglar.
Tusa ikinci defa basilmasi, rampa modunda diferansiyellerin test fonksiyonuna girisi saglar.
Tusa Uclncl defa basiimasi, pulse modunda diferansiyellerin test fonksiyonuna girisi saglar.
AUTO Tusa bir defa basiimasi, otomatik modda bir diferansiyel testleri fonksiyonuna girisi saglar.
Tusa ikinci defa basilmasi, otomatik modda, kurulum testi fonksiyonuna girisi saglar.




Tus Fonksiyon
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o)) TU§a bir defa basilmasi, cihaz tarafindan emisyonu gergeklestirilen sesli sinyalin kapatiimasini saglar.
Ikinci defa basilmasi, yeniden etkinlestiriimesini saglar.

Uzun sureli basiimasi, kordonlarin direncinin telafisini saglar.

“o- Tusa bir defa basiimasi, geri aydinlatmanin ¢alistirilmasini saglar.
M ikinci defa basilmasi, kapanmasini saglar.
e

Tusa uzun sire basiimasi, Bluetooth baglantisinin etkinlestiriimesini saglar.
ikinci bir uzun siireli basma, etkisiz duruma getiriimesini saglar.

CLEAR

MR Tusa bir defa basiimasi, kaydedilen lglimlerin okunmasini saglar.
Uzun sUreli basiimasi, kaydedilen tiim verilerin silinmesini saglar.

kaydedilmesini saglar.

numarasi ile kaydedilmesini saglar.

MEM Bu tusa bir defa basilmasi, gerceklestirilen/gérintilenen son dlgimun, ayni sitede, bir sonraki test numarasi ile

Bu tusa uzun slre basilmasi, gerceklestirilen/gorintilenen son élgiimin, bir baska sitede, uygun olan ilk test

A ve > A ve P tuglar sunlari saglar:
m  Olgiimlerin ayarlanmasi,
m Hafiza igcinde dolasim.
2.6. EKRAN
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Mevcut élcimu gdsterir

Baglantilari gosterir

Pil durumunu ve cihazin sicakligini gosterir
Ana ekran

ikinci ekran
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RCD fonksiyonun parametreleri
AUTO fonksiyonun parametreleri
Diger fonksiyon tuslarina bagli ekran

Hafizaya alma fonksiyonuna bagh ekran




3. KULLANIM

3.1. GERILIiMm ("')LQUMU
3.1.1. DONUSUM PRENSIBININ TANIMI

Cihaz, alternatif akimi dogru akimdan ayirir ve sinyalin alternatif (AC) veya dogru (DC) olduguna karar vermek igin amplitidleri
kargilastirir. Bir AC sinyal durumunda, frekans 6lgulir ve cihaz, gérintilemek tzere sinyalin RMS degerini hesaplar (AC + DC).
Bir DC sinyali durumunda, cihaz frekansi 6lgmez, gorlintilenecek ortalama degeri hesaplar.

Sebeke gerilimi altinda gergeklestirilecek dlgiimler igin, cihaz baglantinin diizgiin gerceklestirilip gerceklestiriimedigini kontrol eder
ve priz Uzerinde fazin sahip olmasi gereken pozisyonu goéruntiler. Ayrica, kullanicinin cihazi elleri ile tutarak veya cihazin askiya
aslili olmasi durumunda karniyla destekleyerek veya cihaz yerde ise zeminde tutarak gergeklestirdigi temas sayesinde PE terminali
Uzerinde koruyucu bir iletkenin var olup olmadigini da kontrol eder.

3.1.2. BiR OLCUM GERGEKLESTIRME

@ Cihazi galistirmak icin a Agma/Kapama diigmesine basin.
Cihaz gerilim 6lgimund baslatir (eV).

Olgiim ekrana gelir. Cihaz, L ve N terminalleri arasinda
gerceklestirdigi 6lgimi goésterir. Bu nedenle, élgimin
gerceklestiriimesi igin 2 kordon kullanilabilir.

Tripod kablosunu, bir yandan 6lgiim terminallerine, diger Yalnizca CA 6133 frekans degeri gdsterilir

yandan olgllecek nesneye baglayin.
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Cihaz bir AC veya DC gerilimi s6z konusu olup olmadigini isaret eder.
m CA 6133 icin, bir AC gerilim s6z konusu olmasi durumunda, cihaz frekansi gosterir.
m Bir DC gerilim s6z konusu olmasi durumunda, ayrica kutup bilgisini de gosterir.
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Bir gerilim altinda 6lgiim olmasi durumunda (LOOP veya RCD), cihaz, # semboll yardimiyla priz Gzerindeki fazin bulunmasi ge-
L L

reken pozisyonu isaret eder. Faz dogru tarafta degilse, # veya # semboll yanip sénerek, tripod kordonunun déndurilmesinin
gerekip gerekmedigini isaret eder.
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3.1.3. CIHAZIN GALISMASININ KONTROLU

Cihazinizi kullanmadan 6nce, bilinen bir gerilim tizerinde bir gerilim 6lgimu gergeklestirerek dizgun isledigini kontrol edin.
Olgiim dogru degilse, cihazi kullanmayin.

3.1.4. HATA BILDIRIMI

m  Olgiim, hem gerilim hem de frekans agisindan élciim alanindan gikarsa, cihaz uyarida bulunur.
m  Gerilim amplitiidi 2 V altindaysa, CA 6133 frekans Olglimi yapamaz ve --- goriintilenir.



3.2. DIRENG VE SUREKLILIK OLCUMU
3.2.1. DONUSUM PRENSIBININ TANIMI
Sureklilik dlgiimleri icin, cihaz, + ve COM terminalleri arasinda bir 200 mA stireklilik akimi dlgimu gergeklestirir. Ardindan, bu iki

terminal arasinda mevcut gerilimi dlger ve buradan R =V / | de@erini gikarir.

Direnc olgiimleri igin, cihaz, + ve COM terminalleri arasinda bir streklilik akimi olusturur. Ardindan, bu iki terminal arasinda mevcut
akimi Olger ve buradan R =V /| degerini ¢ikarir.

3.2.2. BiR SUREKLILIK OLGUMU GERGEKLESTIRME

IEC 61557 normuyla uyumlu olmak igin, streklilik dlgimlerinin, dnce pozitif, ardindan negatif bir akimla gergeklestiriimesi gerek-
mektedir. Ardindan 2 6lgiimiin ortalamasi alinmalidir. Akimin ters gevrilmesi, kalan elektromotor kuvvetlerin telafisini ve 6zellikle
surekliligin iki yonli oldugunu dogrulamayi mimkdn kilar.

Sozlesme kapsaminda bulunmayan streklilik dlgiimleri gergeklestirirken, polariteyi tersine gevirmeniz veya ortalamayi hesapla-
maniz gerekmez.

i Tripod soketini gevirmeniz akimi tersine gevirmez.

@ e Q @) fonksiyonunu segmek igin, Q @) 3P tusuna basin.
o))

m +ve COM terminalleri arasinda kablo baglantisini gergeklestirin, kisa devre gergeklestirin ve = 0 < ekranda StAb gorintile-
ninceye dek basarak, 6lgiim kablolarinin kompansasyonunu gergeklestirin. Ardindan = 0 < tusunu serbest birakabilirsiniz,
ekranda 0.00 goruntilenir. Kablolarin kompansasyonu, cihaz kapatilincaya dek muhafaza edilir.
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m P tusuna uzun slire basmak suretiyle, 1 Q veya 2 Q icin sireklilik dlgimunu gergeklestirin.

Kablolar yardimiyla, test edilecek sistemi cihazin + ve COM

terminallerine bagl . N .
erminafienné bagiayin Olgum ekrana gelir.

1 || Testedilecek nesne gerilim altinda olmamalidir.
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Olgiim bir deger ve OL arasinda gegis yaptidi siirece, siirekli mod kullanilmasa da, cihaz kapanmaz. [ P J



3.2.3. OLCUMUN DOGRULANMASI

Cihaz ardindan size 6lgimtin dogru olup olmadigini bildirir:

Olciim esigin (1 Q veya 2 Q) altindaysa, M gOstergesi yanar ve surekli bir ses ikazinda bulunur.
Olgiim esik (1 Q veya 2 Q) deger ve 10 Q arasindaysa, P & gostergesi yanar.

Olgiim 10 Q (izerindeyse, cihaz bu durumu >9.99Q ile bildirir.

Olciim sirasinda bir parazit gerilim belirirse, & semboll yanar, cihaz stirekli bir ses ikazinda bulunur ve 6lgim durur.

3.2.4. BIR AKIM OLCUMU GERGEKLESTIRME

@ e Q fonksiyonunu segmek igin, Q ®) 3P tusuna ikinci bir defa basin.
o))

Kablolar yardimiyla, test edilecek sistemi cihazin + ve COM
terminallerine baglayin.
Olgiim ekrana gelir.

i Test edilecek nesne gerilim altinda olmamalidir.
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3.2.5. HATA BILDIiRiMi

m  Olgiim, élgiim alanindan ¢ikarsa, cihaz bu durumu >99.99kQ ile bildirir.

m  Olgiim sirasinda bir parazit gerilim belirirse, & semboll yanar ve 6lgiim durur.

3.2.6. UZAKTAN KUMANDA SONDASI

Opsiyon olarak sunulan n°4 uzaktan kumanda sondasi, + terminalinin farkli bir yerde olmasina olanak verir.
Cihazin fisi prize takildiginda, v semboll goruntdlenir.

@ o SEI) n°4 uzaktan kumanda sondasini kullanmak igin, ¢alistirma
kitapcigina bkz.




3.3.iZOLASYON DIRENCi OLCME
3.3.1. DC)NUSUM PRENSIBININ TANIMI

Cihaz, + ve COM terminalleri arasinda bir deneme akimi olusturur. Bu gerilimin degeri, olgllecek direngten bagimsizdir;
Rz =U_,/1mAoldugunda, U ya esit veya lizerindedir, aksi halde daha dlsUktir. Cihaz, iki terminal arasindaki mevcut gerilimi
ve akimi dlger ve buradan R =V / | deg@erini gikarir.

COM terminali, gerilimin referans noktasidir ve + terminali pozitif bir gerilim sunar.

3.3.2. BIR OLGUM GERGEKLESTIRME

60 o MQ fonksiyonunu se¢mek icin, MQ tusuna basin. Cihaz gerilim dlgimune baslar.
MQ

m U nominal test gerilimini segin: 250, 500 veya 1 000 V (yalnizca CA 6133 igin) » tusuna basarak.
m A tusuna uzun sureli basarak, NF C 61557 (NFC), IEC 61557 (CEI) normuna gore esik degderini secin veya higbir esik degeri
secmeyin (OFF).
Test gerilimine ve norm tipine gore esik degerler.
NF C CEI
250V 250 kQ 0,5 MQ
500 V 500 kQ 1 MQ
1000V 1 MQ 1 MQ
Alarm aktif ise, kullanici bir sesli ikaz ile, ekrana bakmasina gerek kalmaksizin, élgimtn esik degerinin Gzerinde oldugundan
haberdar edilir.
m Kablolar yardimiyla, test edilecek sistemi cihazin + ve m  TEST dugmesine basin ve 6l¢glim sabitlenene dek basili
COM terminallerine baglayn. tutun. 22\ semboll, cihazin tehlikeli bir gerilim olustur-

dugunu isaret eder.

1 || Test edilecek nesne gerilim altinda olmamalidir.
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TEST digmesini serbest biraktiginizda, cihazda, test edilen nesnenin desarj edildigini isaret eden dIS (= discharge = desarj) bilgisi

goruntllenir. Test edilen nesne kapasitif degilse, desarj cok hizl gergeklesir. Gerilim 25 V altina distiginde, dIS ve ekrandan
kaybolur.

i dIS sembolli gériintulendigi surece cihazin figini prizden ¢ikarmayin.

TEST dugmesine basilana kadar élgim sabit olarak gorintulenir. Cihaz yeniden gerilim élcimune geger.



3.3.3. OLCUMUN DOGRULANMASI

Bir alarm esigi secilmisse, cihaz 6lcimin dogru olup olmadigini isaret eder.
m  Olgiim esigin lizerindeyse, Y] gdstergesi yanar.
m  Olgiim esigin altindaysa, P 4 gOstergesi yanar.

3.3.4. HATA BiLDIRIMi
m  Olgiim, élgiim alanindan ¢ikarsa, cihaz bu durumu bildirir.
m Test edilecek nesne gerilim altindaysa, & gorintilenir, TEST digmesine basilamaz.

m  Olgiim sirasinda bir parazit gerilim belirirse, @ semboll yanar ve 6lgim durur.

3.3.5. UZAKTAN KUMANDA SONDASI

Opsiyon olarak sunulan n°4 uzaktan kumanda sondasi, TEST digmesi sayesinde 6lgiimin daha kolay baslatiimasini saglar.
Cihazin fisi prize takildiginda, v semboll gorintulenir.

n°4 uzaktan kumanda sondasini kullanmak icin, ¢calistirma kitapgigina bkz.



3.4. 3P TOPRAK DIRENCi OLGUMU (CA 6133)

Bu fonksiyon, test edilecek elektrik tesisati enerjisiz kalmigken, bir toprak direncinin él¢tlmesini mimkuin kilar (6rnegin yeni tesisat).
iki yan cubugu, test edilecek toprak girisi ile olusturulan Ggiincii gubugu (3P adi buradan gelir) kullanir.

Mevcut bir elektrik tesisati tzerinde kullanilabilir, ancak akimin kesilmesini gerektirir (ana diferansiyel). Her durumda, ister mevcut
ister yeni tesisat olsun, 8lgim sirasinda tesisatin topraklama barasini agin.

3.4.1. DONUSUM PRENSIBININ TANIMI

Cihaz, H ve E terminalleri arasinda 128 Hz frekansinda bir kare voltaj ve 25 V tepe amplitlidu Uretir. Elde edilen akimi, 1 'yi ve iki
terminal S ve E, U arasinda mevcut voltaji 6lger. Ardindan, R = U,/ | de@erini hesaplar.

3.4.2. TERMINALLERIN ADLANDIRILMASI

3P toprak 6lgimiinde terminallerin adlarinin H S E'den C P X'e olarak degistiriimesi mimkundur. Bunun igin, 3P fonksiyonundayken
» tusuna uzunca basin.

3.4.3. BiR OLGUM GERGEKLESTIRME

Birgok farkli 8lgim yontemi mevcuttur. "%62" adl verilen yéntemi kullanmanizi tavsiye ederiz.

@ ® R_,, fonksiyonunu segmek igin, Q ®1)) 3P tusuna ikinci bir defa basin.

o))

m H, S ve E terminalleri arasinda kablo baglantisini gergeklestirin, kisa devre gergeklestirin ve = 0 < ekranda StAb goruntlle-
ninceye dek basarak, 6lgiim kablolarinin kompansasyonunu gergeklestirin. Ardindan = 0 < tusunu serbest birakabilirsiniz,
ekranda olgulen gerilim goruntilenir. Kablolarin kompansasyonu, cihaz kapatilincaya dek muhafaza edilir.
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m U, limit geriliminin degerini segin: 25 veya 50 V. Bkz. § 3.5.2.

m H ve S cubuklarini, toprak girisinin hizalamasi igine saplayin. Cubuk S ve toprak girisi arasindaki mesafe, cubuk H v toprak
girisi arasindaki mesafenin yaklasik %62'sine esit olmaldir.
Elektromanyetik parazitlenmeyi dnlemek igin, kablolarin tim uzunlugunun, halkalar olusturmayacak sekilde aciimasi ve kab-
lolarin birbirlerinden miimkiin oldugunca uzaga yerlestiriimeleri dnerilir.
Le— barasi \
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m Kablolari H ve S terminallerine baglayin Sistemi kapatin ve topraklama barasini ayirin. Ardindan E terminalini test edilecek
topraklama baglantisina baglayin.

Topraklama
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m  Olgiimii baslatmak igin, TEST diigmesine basin.
Cihaz, birkag saniye boyunca - - - goruintlleyerek baglar.
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& Olciimiin sonunda, tesisati gerilim altina aimadan énce, topraklama barasini yeniden baglayin.

3.4.4. OLGUMUN DOGRULANMASI

Olgiimiiniizii dogrulamak igin, S gubugunu, H gubuguna dogru %10 d hareket ettirin ve yeniden bir élgiim gerceklestirin. Ardindan
S gubugunu yeniden, ancak bu defa topraklama girisine dogru %10 d hareket ettirin.
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sinin etki alaninda bulunuyor demektir.

3 6lgiim sonucu, birkag % ile hemen hemen ayni olmalidir. Bu durumda, dlguim gecerlidir. Aksi halde, S ¢ubugu, topraklama giri-

3.4.5. YARDIMCI CUBUKLARIN KONUMLANDIRILMASI

Toprak Ol¢iimlerinin parazitler nedeniyle yanlis olmamasi igin, 6l¢iimu, baska bir mesafeye yerlestiriimis ve baska bir yone yénlen-
dirilmis (6rnegin ilk 6lgiim hattina gére 90 ° kademeli) yardimci gubuklarla tekrarlamaniz onerilir.

H®

Se

cp

H
[ J

oW

<&
<

Fe V¥
d1

»

Ayni degerleri elde ediyorsaniz, élgiimiiniiz giivenilirdir. Olglilen degerlerde hafif farkhliklar s6z konusuysa, telliirik akimlar veya
bir yeralti su damari 6lgimunizu etkilemis olabilir. Cubuklari daha derine saplamak da faydal olabilir.



Cevrimigi yapilandirma miimkiin degilse, cubuklar ticgen seklinde yerlestirebilirsiniz. Olgiimii onaylamak igin, S gubugunu HE
hattinin her iki yaninda hareket ettirin.
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Olglim akimi ile uyumsuzluk riskinden kaginmak icin, topraklama gubuklarinin baglanti kablolarini, diger kablolara (iletim veya
besleme kablolari) metal kanallara, raylara veya citlere dogrudan veya paralel olarak yénlendirmekten kaginin.

3.4.6. HATA BiLDIRIMi

m  Terminaller Gzerinde, amplitidi 7 V ve U, (25 veya 50 V) arasinda parazit gerilim bulunmasi durumunda, NOISE semboli
gorintulenir ve TEST digmesine basilamaz.

m  Terminaller Gzerinde, amplitidi U, (25 veya 50 V) tzerinde bir parazit gerilim bulunmasi durumunda, bu tehlike arz eder, &
semboll gorintllenir ve TEST diigmesine basilamaz.
m H cubugunun direnci 15 kQ'dan blylkse, RH ! sembolii yanip soner.

Olciim sirasinda bir parazit gerilim gériilmesi durumunda, NOISE sembolii gériintilenir.

m Olgiim sirasinda bir tehlikeli parazit gerilim belirirse, & semboll yanar ve 6lgiim durur.

H (veya S) cubuklarinin direncini azaltmak igin, devrenin H (S) koluna iki metre mesafeli bir veya daha fazla gubuk ekleyebilirsiniz.
Ayrica gubuklari daha derine itebilir ve etrafindaki topragi sikistirabilir veya biraz su serpebilirsiniz.



3.5. DONGU VEYA HAT UZERINDE EMPEDANS OLGUMU

TN veya TT tipi bir tesisatta, ddngl empedans dlgiimu, kurulumun (sigortalar veya diferansiyeller), bilhassa gii¢ kesintisi durumunda,
korumalarinin ebatlarinin belirlenmesini ve kisa devre akiminin hesaplanmasini saglar.

Bir TT tipi tesisatta, bu 6lglim, tesisatin beslemesinin kesilmesine gerek olmaksizin ve higbir gubuk saplamadan, déngli empedans
olcimunin kolayca gergeklestiriimesini saglar. Elde edilen sonug, Z L ve PE iletkenleri arasindaki kurulumun déngli empedan-
sidir. Toprak direncinden biraz ylksektir.

L-PE’
Bu deger ve konvensiyonel kontak limit gerilimi dederi (U, ) bilindiginde, diferansiyelin anma galisma diferansiyel akiminin segilmesi
mamkanddr. Iw<U /Z ..

Bu 6lgum, gug trafosunun yliksek topraklama empedansi veya hatta topraga olan toplam izolasyonu nedeniyle bir BT kurulumunda
gerceklestirilemez.

3.5.1. DONUSUM PRENSIBININ TANIMI

Saltersiz modda, cihaz L ve PE terminalleri arasinda bir 12 mA akimi ile 6lgim gergeklestirir. Bu diislik akim, nominal akimi 30 mA
veya daha blyUk olan diferansiyellerin tetiklenmesini 6nler.

Salterli, cihaz L ve PE terminalleri arasinda bir 300 mA akimi ile 6lgim gergeklestirir. Bu akim, nominal akimi 300 mA veya alti olan
diferansiyellerin baglantisini kesecektir.

Cihaz ardindan kisa devre akimini hesaplar Ik =U ../ Z

L-PE"

Ik degeri, tesisat korumalarinin (sigortalar veya diferansiyeller) dogru boyutlandirildigini kontrol etmek igin kullanilir.

3.5.2. SALTERSIZ BIR DONGU OLGCUMUNUN GERGEKLESTIRILMESI

e LOOP fonksiyonunu se¢mek igin, LOOP tusuna basin.

m P tusu yardimiyla, U _limit gerilim degerini segin: 25 veya 50 V.
m Tripod kordonunu cihaza, ardindan test edilecek tesisin girisine takin.

i Mumkinse, 6ncesinde, Uzerinde dongu dlcimund gergeklestirdiginiz agin tim sarjlarinin baglantisini kesin.

Cihaz, evvela, L ve PE terminalleri arasindaki gerilimin, amplitiid ve frekans agisindan dogru olduklarini kontrol eder. Bu du-

L
rumda, # semboll sabit yanar. Aksi halde, sembol yanip séner ve dongu 6lgcimu gerceklestirilemez.

U - <90V durumunda, cihaz dénlGsglmli olarak U, .. ve U, .. gorintiler.

/A

PE koruma iletkeni Gzerinde bir gerilim mevcutsa, cihaz bunu algilar ve kullanici PE gostergesinin yanigi ile haberdar edilir.
Bu 6lgimun baslatiimasina engel olmaz.
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m  Olgiim otomatik olarak baslar. Sonug gériintiilenir: Déngli empedansi ve kisa devre akimi (Ik).

m  Gerilim dlcimune geri donmek icin, TEST tusuna basin.

3.5.3. SALTERLIi BIR DONGU OLCUMUNUN GERGEKLESTIRILMESI

e LOOP _AX fonksiyonunu segmek icin, LOOP tusuna ikinci bir defa basin.

m Daha iyi bir netlik igin, kordonlarin kompansasyonunu gergeklestirin. Bunun igin, ayri kordonlar kullanin. L ve PE terminalleri
arasinda kablo baglantisini gergeklestirin, kisa devre gerceklestirin ve = 0 < ekranda StAb goriintileninceye dek basarak,
6lgim kablolarinin kompansasyonunu gergeklestirin. Ardindan = 0 < tusunu serbest birakabilirsiniz. Kablolarin kompansas-

yonu, cihaz kapatilincaya dek muhafaza edilir.

m P tusu yardimiyla, U _limit gerilim degerini segin: 25 veya 50 V.

m Kordonlari test edilecek kuruluma takin.
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i Mumkinse, 6ncesinde, Uzerinde dongu dlcimunu gercgeklestirdiginiz agin tim sarjlarinin baglantisini kesin.

Cihaz, evvela, L ve PE terminalleri arasindaki gerilimin, amplitiid ve frekans agisindan dogru olduklarini kontrol eder. Bu du-

L
rumda, # semboll sabit yanar, aksi halde yanip séner, dongl 6lgimu gerceklestirilemez.

PE koruma iletkeni Gzerinde bir gerilim mevcutsa, cihaz bunu algilar ve kullanici

Bu 6lgimun baslatiimasina engel olmaz.
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PE gOstergesinin yanisi ile haberdar edilir.
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m  Olgliimii baglatmak igin, TEST diigmesine basin. Sonug gériintiilenir: Déngli empedansi ve kisa devre akimi (Ik).

m  Gerilim 6lgimune geri donmek icin, TEST tusuna bir kez daha basin.



3.

L

5.4. BIR HAT EMPEDANSI OLCUMUNUN GERGEKLESTIRILMESI

ve N arasindaki veya iki faz arasindaki Zi, déongiiniin empedansinin dlgtilmesi, kisa devre akiminin hesaplanmasin ve kurulum

korumalarinin (sigorta ve diferansiyeller) boyutlarinin belirlenmesini saglar.

@ LOOP diigmesine lciincli defa basin. Fonksiyon degismez (e LOOP _~42), ancak terminal adlari NL2 ve L1 olur.

m Daha iyi bir netlik i¢in, kordonlarin kompansasyonunu gercgeklestirin. Bunun icin, ayri kordonlar kullanin. L ve PE terminalleri
arasinda kablo baglantisini gergeklestirin, kisa devre gergeklestirin ve = 0 < ekranda StAb goriintileninceye dek basarak,
Slglim kablolarinin kompansasyonunu gergeklestirin. Ardindan = 0 < tusunu serbest birakabilirsiniz. Kablolarin kompansas-
yonu, cihaz kapatilincaya dek muhafaza edilir.
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m P tusu yardimiyla, U_limit gerilim degerini segin: 25 veya 50 V.
m Kordonlari test edilecek kuruluma takin.

1 || Mimkinse, éncesinde, lzerinde dlgim gergeklestirdiginiz agin tim sarjlarinin baglantisini kesin.

Cihaz, evvela, L ve PE terminalleri arasindaki gerilimin, amplitid ve frekans agisindan dogru olduklarini kontrol eder. Bu du-

L
rumda, # semboll sabit yanar, aksi halde yanip séner, dlgim gerceklestirilemez.

>

PE koruma iletkeni Gizerinde bir gerilim mevcutsa, cihaz bunu algilar ve kullanici PE gdstergesinin yanisi ile haberdar edilir.

Bu élcimun baslatiimasina engel olmaz.
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m  Olgiimii baslatmak igin, TEST diigmesine basin. Sonug gériintiilenir: Déngii empedansi ve kisa devre akimi (Ik).
m  Gerilim olgiimiine geri donmek igin, TEST tusuna bir kez daha basin.



3.5.5. HATA BILDIiRIiMi

L
L ve PE terminalleri arasinda amplitid veya frekans olarak gerilim élcimua dogru degilse, y semboll yanip séner.
m Olgiim sirasinda, U, hata gerilimi, U_limit gerilim dederinden ylksekse, 6lgim durur ve U, semboll yanip séner.

L
m  Olgum sirasinda, L ve PE terminalleri arasindaki gerilim U ,_ kesilirse, 6lglim durur, y semboll yanip soner.

+
m Baglantisiz 8l¢im sirasinda, cihaz yliksek akim nedeniyle isinirsa, i semboll yanip séner ve sicaklik dusmedigi stirece 6lgim
gerceklestiremezsiniz.

Hata ekranindan gikmak igin, TEST tusuna basin.



3.6. DIFERANSIYEL TESTI

Cihaz, A ve AC tipi diferansiyeller tUzerinde Ug farkli test gerceklestiriimesini saglar:
m Kesinti olmama testi,

m Puls modunda kesinti testi,

m Rampa modunda kesinti testi.

Baglantili test, diferansiyelin bir 0,5 I,n akimi igin devreye girilmediginin kontrol edilmesini saglar. Bu testin gecerli olmasi igin,
kagak akimlarinin 0,5 Iy 6ntinde g6z ardi edilebilir olmalari ve bunun igin test edilen diferansiyelin ¢ikis yonindeki tim sarj bag-
lantilarinin kesilmesi gerekmektedir.

Rampa modunda test, diferansiyelin tetiklenme akiminin kesin degerinin belirlenmesini saglar.

Pulse modunda test, diferansiyelin tetiklenme suresinin belirlenmesini saglar.

3.6.1. DONUSUM PRENSIBININ TANIMI

Ug test tipi i¢in de, cihaz U, .. geriliminin amplitid ve frekans olarak dogru oldugunu kontrol ederek baglar (yalnizca CA 6133 igin).

Ardindan cihaz, diferansiyel testinin kullanici agisindan risk teskil etmeyecek sekilde gergeklestirilebilir oldugunu, yani U. hata
geriliminin, U, (25 veya 50 V) tzerinde olmadigini kontrol eder. Bunun lzerine cihaz, bir digik akimla déngu élgimi gergeklestirir
(12 mA). Ardindan U, = Z_ x |y (veya U, = Z x 5 lav) degerini hesaplar. Olglim U, lizerinde ise, cihaz bunu isaret eder, ancak testi
yasaklamaz.

Saltersiz test icin, cihaz 300 ms boyunca bir 0,5 Iay akim yayar. Normalde, diferansiyelin devreye girmemesi gerekir.

Pulse modunda test igin, cihaz, sebekenin frekansi ve L ila PE terminalleri arasinda 5 Ian veya lay amplitiid ile, test akiminin
degerine goére maksimum 300 veya 40 ms boyunca, bir akim yayar. Diferansiyelin devreyi kesmek icin gegirdigi siireyi dlger.
Bu sire 300 ms altinda olmalidir.

Rampa modunda test igin, cihaz, L ve PE terminalleri arasinda amplitidt asamali olarak, 200 ms'lik 22 basamak halinde 0,3
ila 1,06 I,y arasinda artan bir akim yayar. Diferansiyel akimi kestiginde, cihaz tetiklenmemin kesin akim degerini gorintiler.

Olglim sirasinda, cihaz, diferansiyel testinin kullanici agisindan risk teskil etmeyecek sekilde gergeklestirilebilir oldugunu, yani U,
hata geriliminin, U (25 veya 50 V) tzerinde olmadigini kontrol eder. Aksi hale élgimu durdurur.

3.6.2. BIR BAGLANTILI TESTIN GERGEKLESTIRILMESI

@ e RCD fonksiyonunu segmek i¢in, RCD tusuna basin.
RCD

m » tusuna basin, dalga sekli yanip soner. A tuslari yardimiyla degisiklik yapabilirsiniz: 7\ veya /™.

» tusuna ikinci bir defa basin, lay degeri yanip séner. A tuslari yardimiyla degisiklik yapabilirsiniz: 30 mA, 100 mA, 300 mA,
500 mA veya 650 mA.

» tusuna Gglncu bir defa basin, U, limit gerilim dederi yanip séner. A tuslari yardimiyla degisiklik yapabilirsiniz: 25 veya 50 V.
» tusuna son bir defa basilmasi, élgiimiin konfiglirasyonunun tamamlanmasini saglar.
Tripod kordonunu cihaza, ardindan test edilecek diferansiyel tarafindan korunan devrenin pargasini teskil eden prize takin.

1| Oncesinde, test edilecek diferansiyel tarafindan korunan agin tim sarj baglantilarinin énceden kesilmesi gerekir.
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L
Cihaz, evvela, L ve PE terminalleri arasindaki gerilimi kontrol eder. Bu durumda, y semboll sabit yanar. Aksi halde, sembol

yanip sOner ve test gerceklestirilemez.
U, e <90V durumunda, cihaz donGsimlu olarak U . ve U . gorintiler.

PE koruma iletkeni Gzerinde bir gerilim mevcutsa, cihaz bunu algilar ve kullanici PE g0stergesinin yanigsi ile haberdar edilir.
Bu élcimun baslatiimasina engel olmaz.

Olglimi baglatmak igin, TEST diigmesine basin. Sonug gériintiilenir: U_ ariza gerilimi.
Test basaril bir sekilde gergeklestirildiginde, M gOstergesi yanar.
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Gerilim dlgiimine geri dénmek igin, TEST tusuna bir kez daha basin.

3.6.3. RAMPA MODUNDA BIiR TESTIN GERGEKLESTIRILMESI

Bu test ancak 30 mA diferansiyeller Uzerinde gergeklestirilir.
e RCD L™ fonksiyonunu secmek icin, RCD tusuna ikinci bir defa basin.
A sembolii yanip sOnerek, kesinti riski olup olmadigini isaret eder.

RCD
» tusuna basin, diferansiyel tipi yanip soner. A tusu yardimiyla degisiklik yapabilirsiniz: A veya AC.
» tusuna ikinci bir defa basin, dalga sekli yanip séner. A tusu yardimiyla degisiklik yapabilirsiniz: "\, /"™, .\ veya \/ V.
» tusuna Gglincl bir defa basin, U, limit gerilim degeri yanip soner. A tusu yardimiyla degisiklik yapabilirsiniz: 25 veya 50 V.
» tusuna son bir defa basilmasi, élgimin konfigirasyonunun tamamlanmasini saglar.
Tripod kordonunu cihaza, ardindan test edilecek diferansiyel tarafindan korunan devrenin pargasini tegkil eden prize takin.

1 || Mdmkinse, dncesinde, test edilecek diferansiyel tarafindan korunan agin tim sarj baglantilarinin énceden kesilmesi

gerekir.




L
Cihaz, evvela, L ve PE terminalleri arasindaki gerilimi kontrol eder. Bu durumda, y semboll sabit yanar. Aksi halde, sembol
yanip sOner ve test gerceklestirilemez.

PE koruma iletkeni Gzerinde bir gerilim mevcutsa, cihaz bunu algilar ve PE gOstergesi yanar. Bu 6lgimin baglatiimasina
engel olmaz.

Olgiimii baslatmak igin, TEST diigmesine basin. Sonug gériintiilenir: Ayrilma akimi ve U_ ariza gerilimi.
Test basarih bir sekilde gergeklestirildiginde, Y| géstergesi yanar.
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Gerilim Olgiimiine geri dénmek igin, TEST tusuna bir kez daha basin.

3.6.4. PULSE MODUNDA BiR TESTIN GERCEKLESTIRILMESI

A5 sembolii yanip sénerek, kesinti riski olup olmadigini isaret eder.

6;} eRCD Il fonksiyonunu segmek icin, RCD tusuna Ugtincu bir defa basin.
RCD

» tusuna basin, diferansiyel tipi yanip soner. A tusu yardimiyla degisiklik yapabilirsiniz: A veya AC.
» tusuna ikinci bir defa basin, dalga sekli yanip séner. A tusu yardimiyla degisiklik yapabilirsiniz: 7\, /", "N veya V.
AC tipi segilmigse, yalnizca dalga AV IVA dalga sekilleri mevcuttur.

» tusuna Uglnci bir defa basin, ¢garpan faktérl yanip séner. A tusu yardimiyla degisiklik yapabilirsiniz: x1 veya x5.

» tusuna dordiincl bir defa basin, Iay degeri yanip soner. A tusu yardimiyla degisiklik yapabilirsiniz: 30 mA, 100 mA, 300 mA,
500 mA veya 650 mA.

» tusuna besinci bir defa basin, U, limit gerilim degeri yanip séner. A tusu yardimiyla degisiklik yapabilirsiniz: 25 veya 50 V.
» tusuna son bir defa basilmasi, élgiimin konfiglirasyonunun tamamlanmasini saglar.
Tripod kordonunu cihaza, ardindan test edilecek diferansiyel tarafindan korunan devrenin pargasini teskil eden prize takin.

Mimkinse, 6ncesinde, test edilecek diferansiyel tarafindan korunan agin tim sarj baglantilarinin 6énceden kesilmesi
gerekir.

L
Cihaz, evvela, L ve PE terminalleri arasindaki gerilimi kontrol eder. Bu durumda, y semboll sabit yanar. Aksi halde, sembol
yanip soner ve test gerceklestirilemez.

PE koruma iletkeni Gizerinde bir gerilim mevcutsa, cihaz bunu algilar ve kullanici PE gostergesinin yanigsi ile haberdar edilir.
Bu 6lgimun baslatiimasina engel olmaz.

Olciimii baslatmak icin, TEST diigmesine basin. Sonug goriintiilenir: Ayrilma siiresi ve U, ariza gerilimi.
Test bagaril bir sekilde gerceklestirildiginde, [V géstergesi yanar.
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m  Gerilim 6lgiimine geri donmek igin, TEST tusuna bir kez daha basin.

3.6.5. HATA BILDIRIMI

L
L ve PE terminalleri arasinda, amplitiid veya frekans olarak gerilim 6lgimi dogru degilse, 9 semboll yanip soner.

PE koruma iletkeni Gzerinde bir gerilim mevcutsa, cihaz bunu algilar ve PE gOstergesi yanar.
Test sirasinda, U, hata gerilimi, U, limit gerilim dederinden ylksekse, 6lgim durur ve U_ semboll yanip soner.

L
Test sirasinda, L ve PE terminalleri arasindaki gerilim U . kesilirse, élglim durur, # semboll yanip soner.

Diferansiyel baglantili test sirasinda elektrik akimini keserse, cihaz bir sorun oldugunu b ¢ gOstergesinin yanmasi ile bildirir. Iy
degerinin dogru oldugunu kontrol edin. Ayrica baglantinizi da kontrol edin.

Rampa modunda, diferansiyel ayrilmadiysa, cihaz > 30 mA gosterir. b 4 gostergesi yanar. Test edilen diferansiyelin 30 mA bir

Ian degerine sahip oldugunu kontrol edin. Ayrica baglantinizi da kontrol edin.

Pulse modunda, diferansiyel elektrik akimini keserse, cihaz, . akimi igcin >300 ms veya 5 Iav akimi igin > 40 ms gérintiler.
gOstergesi yanar. Iay degerinin dogru oldugunu kontrol edin. Ayrica baglantinizi da kontrol edin.

+
Test sirasinda, cihaz ylksek akim nedeniyle isinirsa, i sembolu yanip séner ve sicaklik dismedigi surece 6lgim
gerceklestiremezsiniz.

Hata ekranindan ¢ikmak icin, TEST tuguna basin.



3.7. AKIM OLGUMOU

CA6131, 0-2V sensoru girisinde akim élctimleri gerceklestirebilir. Bunun igin, Grin ile birlikte teslim edilmeyen, harici bir sensoérin
kullaniimasi gerekir.

CA 6133, opsiyon olarak sunulan MN73A 6zel ampermetre kiskaci yardimiyla akim dlgimu gerceklestirebilir.
CA 6133 ve MN73A kiskacinin birlikte kullanimi, hata akimlari veya kacak akimlar gibi birka¢c mA'lik gok dustk akimlarin ve birkag
yuz amper gibi gu¢lu akimlarin élcimiine olanak saglar.

3.7.1. DONUSUM PRENSIBININ TANIMI

CA 6131, sensor girisi Uzerinde mevcut voltaji 6lger ve gorintiler. Kullanici daha sonra sensoériiniin dontisiim oranini kullanarak
goruntllenen voltaji akima dénusturmelidir.

CA 6133 ile birlestirilen 6zel ampermetre kiskaci, akim transformatori prensibi ile galisir; birincisi akim degeri 6lgulecek iletken
tarafindan olusturulurken, ikincisi kiskacin dahili bobin sistemi tarafindan olusturulur. Bu bobin sistemi, cihazda bulunan gok diisik
degerli bir direng Gzerine kapanir. Bu direncin terminallerinde gelisen voltaj, cihaz tarafindan olguldr.

Kelepcenin dért baglanti noktasinda, ikisi kiskacin kalibresinin taninmasi, diger ikisi ise akimin él¢tlmesi icin kullanilir. Kiskacin

oranini bilen cihaz, akimi dogrudan okuma ile gosterir.

3.7.2. CA 6131 IiLE BIR OLGUMUN GERGEKLESTIRILMESI

@ AUX fonksiyonunu secmek igin, @ AUX tusuna basin.
AUX

+ ve COM terminalleri ve harici sensor arasindaki kablo Olglim ekrana gelir.
baglantisini gerceklestirin.
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Daha sonra sensoriinin donisim oranini (RT) kullanarak gériintilenen voltaji akima donlstirin:

-— * — —V
I =V * (A olarak RT)  veya | = VA olarak RT

3.7.3. HATA BILDIRIMI

Olgiim, dlciim alanindan ¢ikarsa, cihaz bu durumu bildirir.



3.7.4. CA 6133 iLE BIR OLCUMUN GERGEKLESTIRILMESI

V fonksiyonunu se¢mek icin, @ V tusuna basin.
MN73A kiskacini akim girisine baglayin. Cihaz kiskaci tanir ve akim 6lgimiine gecer e | ve =@ semboli

goruntdlenir.
Kiskacl agmak icin tetige miudahale edin ve dlgulecek
iletkeni sikin. Tetigi serbest birakin.
Olglilen degere gore, kalibre 2 veya 200 A segimini Olgiim ekrana gelir.
gerceklestirin.
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Akim 6l¢imu yalnizca AC olarak gergeklestirilir.

3.7.5. HATA BILDIiRiMi

Olgiim, hem akim hem de frekans acisindan 6lgiim alanindan gikarsa, cihaz uyarida bulunur.



3.8. FAZ DONUS YONU

Bu 6lgciim, bir trifaz ag Gzerinde gergeklestirilir. Bu agin fazlarinin sirasinin kontrol edilmesini saglar.

3.8.1. DONUSUM PRENSIBININ TANIMI

Cihaz g sinyalin ayni frekansta oldugunu kontrol eder, ardindan siralarini algilamak igin fazlari karsilastirir (dogru veya ters yon).

3.8.2. BIR OLGUM GERGEKLESTIRME

6;} e U, ., fonksiyonunu segmek igin, V tusuna basin.

U,, ve U,, degerle-
3 kordonu, siralarina dikkat ederek 3 faza baglayin.

Olusturulan voltajlar gérantdlenir, U,
L1, L3,

. L oy oy

rinden her biri, ayrica %2 veya “.*2 faz donls yonu donu-

sUmlu olarak goruntdlenir.
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L2312 dogru faz sirasina karsilik gelir.
L3

7N
LL.12 ters faz sirasina karsilik gelir.

3.8.3. HATA BILDIiRIMi

Cihaz asagidaki durumlarda uyarida bulunur:

m  Olgiim, hem gerilim hem de frekans agisindan 6lglim alanindan gikarsa,
L1 L3

oy y
m  Amplitiid dengesizligi >%20 olursa (*%-"? ve "2 yanip séner),
m Gerilimler arasindaki faz kaymasi dogru degilse (£ 120° + 30°).



3.9. OTOMATIK RCD FONKSIYONU (CA 6133)

AUTO RCD fonksiyonu, cihazin tek bir prize baglanarak, otomatik bir sekans yardimiyla, kurulumun diferansiyellerinin hizli bir
sekilde test edilmesini saglar. Bu fonksiyon baglatildiginda, birbirini takip eden 6 veya 8 test gergeklestirilir:

m Saltersiz modda 2 diferansiyel testi: "\ ve /.
m Pulse modunda 4 diferansiyel testi: "\, /"™, \_./\ ve /' V.
= Bir 30 mA diferansiyeli s6z konusu oldugunda, rampa modunda 2 diferansiyel testi: "\ ve \/" veya N\_/N\ ve \/ V.

Bu testler i¢in, pulse modundaki son konfigurasyon kullanilir.

Her gui¢ kesintisinden sonra salterin yeniden devreye alinmasi i¢in kullanicinin midahalesi gereklidir.

3.9.1. BiR OLCUM GERGEKLESTIRME

@ e AUTO RCD fonksiyonunu segmek icin, AUTO tusuna basin.

§ 3.6 bdliminde agiklandigi sekilde cihazin baglantisini gerceklestirin. Kullanilacak parametreler, ekran tGzerinde hatirlatilirlar.

Diferansiyel testinin otomatik olarak baslatiimasi igin, TEST digmesine basin.
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Testlerden biri dogru degilse, gostergenin yanmasi ile cihaz bu durumu bildirir ®.e seriye devam etmez.

Test serisinin sonunda, cihaz End bilgisini gortntuler ve

TEST digmesine basilmasi, baslangi¢ ekranina geri dénilmesini saglar.

3.9.2. HATA BILDIRIMI

§ 3.6.5 bolimindeki, diferansiyel testinin hata bildirimlerine bkz.

gOstergesi yanar. » tusu, her bir sonucun gorintilenmesini saglar.



3.10. OTOMATIK LOOP RCD MQ FONKSIYONU (CA 6133)

AUTO LOOP RCD MQ fonksiyonu, cihazin tek bir prize baglanarak, otomatik bir sekans yardimiyla, kurulumun hizli bir sekilde
test edilmesini sagdlar. Birbirinin pesi sira g test baslatilir:

Saltersiz bir dongl 6lgimd,

Saltersiz bir diferansiyel testi,

Pulse veya rampa modunda diferansiyel testi,

Bir izolasyon oélgimd.

Her test, her fonksiyon iginde belirlenen son konfigirasyonlarla birlikte gergeklestirilir. Son diferansiyel testi segimi saltersiz ise,
gerceklestirilen test pulse modunda olacaktir.

3.10.1. BIR OLCUM GERGEKLESTIRME

@ e AUTO LOOP RCD MQ fonksiyonunu se¢mek icin, AUTO tusuna ikinci bir defa basin.

Cihaz test edilecek prize baglayin. Kullanilacak parametreler, ekran tGzerinde hatirlatilirlar. Degisiklik yapmayi arzu etmeniz duru-
munda, LOOP, RCD veya MQ fonksiyonlarina geri doniin. Test sekanslarini baslatmak igin, TEST diigmesine basin.
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Testlerden biri dogru degilse, géstergenin yanmasi ile cihaz bu durumu bildirir e seriye devam etmez.
Test serisinin sonunda, cihaz End bilgisini géruntuler ve ] gOstergesi yanar. » tusu, her bir sonucun goérintilenmesini saglar.

TEST digmesine basiimasi, baslangi¢ ekranina geri dénlimesini saglar.

3.10.2. HATA BiLDIRIMi

§ 3.5.5 bolimindeki déngu dlgiminin, § 3.6.5 bolimindeki diferansiyel testinin ve § 3.3.4 bolimindeki izolasyon 6lgiminin
hata bildirimlerine bkz.



4. HAFIZA FONKSIYONU (CA 6133)

4.1. HAFIZANIN ORGANIZASYONU

Hafiza maksimum 30 boélimden olusur, her bolim 99 teste dek icerebilir.

4.2. OLGCUMLERIN HAFIZA ALINMASI

Her élcimin sonunda, 6lgiim sonucunu MEM tusuna basarak kaydedebilirsiniz.

(Mem

MEM tusuna her basisinizda, 6lgim ekrani kaydedilir. Test numarasi artan sayi ile kaydedilir.

Olglim, 8 ekrana dek icerebilen otomatik test sekanslarinda oldugu gibi, birden fazla ekran igeriyorsa, test numarasi ekran sayisi
kadar artarak atanir.

Ayni zamanda hata ekranlarini da kaydedebilirsiniz.

Bir 6lgiim kaydettiginizde, bir sonraki test numarasi ile ayni bolime veya baska bir bélime kayit arasinda se¢im yapabilirsiniz.
Bunun igin, MEM tusuna uzun sureli olarak basin, A tusu ile siteyi secin ve MEM tusuna yeniden uzun sureli olarak basin.

4.3. OLCUMLERIN OKUNMASI

Kaydedilen élcimleri okumak igin, MR tusuna basin.

MR semboli ve kaydedilen son dlgiim goérintlenir.

TEST sembolii yanip séner. A tusu yardimiyla, test numa- » tusuna uzun sire basiimasi ile, SITE semboli yanip
rasinda degisiklik yapabilirsiniz, ilgili dlgim goérintulenir. sOner. A tusu yardimiyla bélim (site) numarasinda degi-
siklik yapabilirsiniz.
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Cihaz, secilen bolimun son testini gortintuleyecektir.
A tusuna uzun sure basiimasi, hizlica gecis yapiimasini saglar.

Hafiza okumasindan ¢ikmak igin, bir fonksiyon tusuna basin.



4.4. OLCUMLERIN SILINMESI

Kaydedilen él¢cimleri silmek i¢in, MR tusuna uzun sureli basin.

CLR

Cihaz, silme onayi istemek icin, clr? bilgisini géruntuler.

Silme islemine devam etmemek igin, herhangi bir tusa basin.
Kaydedilen dlgimlerin tamamini silmek igin, MR tusuna ikinci bir defa uzun sureli basin.

Hafiza silindikten sonra, cihaz dlcime geri doner. Sonraki kayit igslemi, 01 sayil bélimun 01 testine gerceklestirilir.



5. BLUETOOTH BAGLANTISI VE IT-REPORT UYGULAMASI (CA 6133)

5.1. BLUETOOTH'U ETKiNLESTiRME
CA 6133, bir Bluetooth iletisim moduliine sahiptir.

\/
CA 6133 (izerinde Bluetooth'u etkinlestirmek igin, 7%~ tusuna uzun siireli basin.

3R P

GB semboll gortntilenir, cihaz bir Bluetooth 4.2 baglantisina sahip bir aygita baglanmak tzere arama gergeklestirir. Eslestirme
kodu yoktur.

IT-Report Android uygulamasi
Tabletinize veya akill telefonunuza Android igin IT-Report uygulamasini yikleyin. Cihaz ile iletisim kurulmasini saglar.

IT-Report
CHAUVIN ARNOUX

Bdylece bir rapor olusturmak igin, cihaz icinde kaydedilen verileri okuyabilirsiniz.

IT-Report IT-Report

| Télécharger les tests

@ | Générer Rapports

| Visualiser Rapports

—
—o— | Configuration
—0

| Information




6. TEKNIK OZELLIKLER

6.1. GENEL REFERANS KOSULLAR

Etki blylikliigli
Sicakhk 23+2°C

Bagil nem %45 ila %55 BN

CA6131:8+£0,2V
CA6133:6+£0,2V

Referans degerler

Besleme gerilimi

Frekans 45 ila 65 Hz
Elektrik alani <0,1V/m
Manyetik alan <40 A/m

Gergek belirsizlik referans kosullarinda tanimlanan hatadir.

Calisma belirsizligi, IEC 61557 normunda tanimlandigi gibi etki miktarlarinin (besleme gerilimi, sicaklik, parazit vb.) varyasyonu-
nun eklendigi gercek belirsizligi kapsar.

Belirsizlikler okumanin yuzdesi (L) ve goruntilenme noktalarinin sayisi (nk) ile ifade edilir:
t(@a% L + b nk)

i CA 6133, sarj cihazi takiliyken 6lgim yapmak i¢in 6ngdrilmemigtir.

6.2. ELEKTRIKSEL OZELLIKLER
6.2.1. GERILIM OLCUMLERI

Ozel referans kosullar:
Tepe faktorl = \2'= 1,414 AC olarak (sinuzoidal sinyal)
AC bileseni < %0,1 DC 6lgimunde
DC bileseni < %0,1 AC dlgiiminde

Voltaj 6lciimleri (voltaj, faz sirasi, izolasyon, dongii 6l¢limii ve diferansiyel testi)

Olglim alani

2,0-550,0 VAC

+ (0,0 - 800,0 VbC)

Cozunarlik

0,1V

0,1V

Dogal belirsizlik

% (%1 L + 2 nokta)

£ (%1 L + 2 nokta)

Giris empedansi

L ve PE terminalleri arasinda 600 kQ
N ve PE terminalleri arasinda 600 kQ

Tehlikeli voltaj algilamasi
Algilama alani: 25ila 60 V - 1 000 V

Voltaj esik degerin lizerinde oldugunda (25 ve 60 V arasinda), PE gOstergesi yanar.




Sensor fonksiyonu (CA 6131)
+ 2,2 Vtepe ile sinirli 6lgim girisi
Sirekli kabul edilebilir maksimum voltaj: 1250 VRMs

AC +DC DC

Olgiim alani 2,0-999,9 mV 1000 - 1200V £ (0,0 - 999,9 mV) £ (1000 - 2 000 V)
Cozunurluk 0,1 mV 1mV 0,1 mV 1 mV
Dogal belirsizlik + (%1 L + 2 nokta) * (%1 L+ 2 nokta) * (%1 L+ 2 nokta) + (%1 L + 2 nokta)
Giris empedansi 10 MQ 10 MQ
6.2.2. FREKANS OLGCUMLERI (CA 6133)
Ozel referans kosullar:

Voltaj: Olgiim alaninda.

Akim: Olgiim alaninda.
Olgiim alani 30,0 - 999,9 Hz
Cozundrlik 0,1 Hz
Dogal belirsizlik *(%0,1 L + 1 nk)

Referans < 30 Hz veya sinyal < 2 V oldugunda, cihaz - - - - gorintiler.
Hesaplamalar i¢in kullanilan frekans, algilanan aga goére 50 veya 60 Hz'dir.

6.2.3. DEVAMLILIK OLGUMLERI

Ozel referans kosullar:

Kablolarin direnci: 0,1 Q (kompanse).
Terminaller Uzerindeki harici gerilim: Yok
Direngli seri endiktans < 1 nH.

Kordonlarin kompasyonu 5 Q degerine dek gercgeklestirilir.
Esigin algilanmasi igin cevap stiresi 250 ms altindadir.

Olglim alani 0,00-9,99 QO
Cozunarlik 0,01 Q
Olgiim akimi > 200 mA
Dogal belirsizlik * (%2 L + 2 nokta)
Bosta gerilim 7V=sUv<8V

6.2.4. DIRENG OLGUMLERI

Ozel referans kosullar:

Terminaller Uzerindeki harici gerilim: Yok
Direncli seri enduktans <1 nH.

Olgiim alani

1-9.999 O

10,00 - 99,99 kQ

Cozundrlik

10

10 Q

Dogal belirsizlik

% (%1 L + 5 nokta)

+ (%1 L + 5 nokta)

Bosta gerilim

45V




6.2.5.iIZOLASYON DIRENCi OLGUMLERI

Ozel referans kosullar:
Paralel kapasite: < 1 nF.

Olgiim sirasinda kabul edilebilir maksimum harici AC gerilimi: Yok

DC gerilim 6lguimleri

Olglim alani

+(0,0 - 999,9 V)

+ (1000 - 1 200 V)

Cozundarlik

0,1V

1V

Dogal belirsizlik

t (%1 L + 2 nokta)

* (%1 L + 2 nokta)

Giris empedansi 10 MQ
Yalitim direnci
Olgum alani 0,00 - 99,99 MQ 100,0 - 999,9 MQ
250 V altinda dlguim alani 0,01 - 1,99 MQ 2,00 - 99,99 MQ 100,0 - 999,9 MQ
500 V altinda 6lgiim alani 0,01 - 0,99 MQ 1,00 - 99,99 MQ 100,0 - 999,9 MQ
1000 V altinda dlgim alani 0,01 - 0,49 MQ 0,50 - 99,99 MQ 100,0 - 999,9 MQ
Cozinurlik 10 kQ 10 kQ 100 kQ
Dogal belirsizlik £ (%5 L + 3 nk) £ (%3 L + 3 nk) £ (%3 L + 3 nk)
Bosta gerilim <1,25x U,
Nominal akim =1 mA
Kisa devre akimi <3 mA
Sarja goére deneme voltajinin tipik egrisi
Olgiilen dirence gore gelisen voltaj, asagidaki sekle sahiptir:
A /| =1mA
UNF = = =
1
1
1
1
1
1
1
>
Rvn=Un/1mA
Test edilen elemanlara gore ol¢iimiin standart olusturulma siiresi
Test gerilimi Yukleme Kapasitif degil 100 nF ile 1 uFile
10 MQ 1s 2s 12s
250V -500V-1000V
100 MQ 1s 4s 30s
25 Vpc degerine erigsmek icin bir kapasitif elemani standart desarj siiresi
Test gerilimi 250V 500 V 1000V
Desarj siresi (uF olarak C) 1sxC 2sxC 4sxC

Terminaller arasindaki maksimum kapasitans 12 pyF’dir.



6.2.6. 3P TOPRAK DIRENCIi OLGUMLERI (CA 6133)

Ozel referans kosullar:

E kablosunun direnci: 0,1 Q (kompanse).

Parazit gerilimler: Yok
R, ve Ry < 15 kQ.
(R, + Rg) /R <300.
R, <100 xR,

Kordonlarin kompasyonu 5 Q degerine dek gerceklestirilir.

3P toprak direnci

Olgiim alani 0,50-99,99 O 100,0 - 999,9 Q 1000 -2 000 Q
Cozunarlik 0,01 Q 0,1Q 10Q

A A 1
'_I_'ep_e degerden tepe degere ' standart 43 mA 42 mA 35mA
Olciim akimi
Dogal belirsizlik * (%2 L + 10 nokta) (%2 L + 5 nokta) 1(%2 L + 5 nokta)
Olgiim frekansi 128 Hz

Bosta gerilim

25V tepe noktasindan tepe noktasina

1: R, = 1000 Q ile yarim kalibre akimi.

6.2.7. DONGU VEYA HAT UZERINDE EMPEDANS OLGUMLERI

Ozel referans kosullar:
Tesisatin gerilimi: 90 ila 550 V.
Voltaj kaynaginin stabilitesi: < %0,05.
Tesisatin frekansi: 45 ila 65 Hz.
Kablolarin direnci: < 0,1 Q (kompanse).

Akim gerilimi (koruyucu iletkenin yerel toprak baglantisina gore potansiyeli) < 5 V.

Kordonlarin kompasyonu 5 Q degerine dek gercgeklestirilir.

Saltersiz modda dongii 6lgiimlerinin 6zellikleri

Olgiim alani 1-20000Q
Olgiim alani IEC 61557-3 10-2000 Q
Cozunurlik 1Q
Olciim akimi IT 12 mA
Dogal belirsizlik + (%5 L + 2 nk)
Salterli modda doéngii ve hat 6lgiimlerinin 6zellikleri
Olglim alani 0,1-399,9Q
Olgiim alani IEC 61557-3 1,0-399,9 Q
Cozunurluk 0,1Q
Olgtim akimi IT 300 mA
Dogal belirsizlik + (%5 L + 2 nk)

Kisa devre akiminin hesaplama o6zellikleri

Hesaplama formald: Ik =U ./ Z ..

Hesaplama alani Salterli mod Saltersiz mod
i 1-9999A 1-999 A
Cozunlrlik 1A 1A

U, - = 230V gergek belirsizlik

v (Gerilim 8lgtimii ile ilgili gergek belirsizlik)? + (déngl dlglimii ile ilgili

gercek belirsizlik)?




6.2.8. DIFERANSIYEL TESTI

Ozel referans kosullar:

Tesisatin gerilimi: 90 ila 450 V.
Tesisatin frekansi: 45 ila 65 Hz.
Akim gerilimi (koruyucu iletkenin yerel toprak baglantisina gére potansiyeli) < 5 V.

Voltaja gore erisilebilir kalibrelerin sinirlandiriimasi

NN veya\/ V
1 30 mA 100 mA 300 mA 500 mA 650 mA
Rampa x x x x
Ian'da pulse
5 x Iav'da pulse (V=280V) * x x
U veya V"
| 30 mA 100 mA 300 mA 500 mA 650 mA
Rampa x x x x
Ian'da pulse
5 x Ian'da pulse x x x
Pulse modu ve saltersiz mod
Kalibre Ian 30 mA - 100 mA - 300 mA - 500 mA - 650 mA
Test tiirii Saltersiz Salterli Kesintili
test test test

Test akimi 0,5 X Ian Ian 5 X lan
Test akimi Gzerinde gergek belirsizlik 10 ... «(%7 + 2 mA) 0... +(%7 +2mA) 0... #(%7 + 2 mA)
Test akiminin maksimum uygulama suresi 300 ms 300 ms 40 ms
Baglanti kesim siiresi
Olgiim alani 5,0 - 300,0 ms
Cozunirluk 0,1 ms
Dogal belirsizlik +2ms
Rampa modu
Kalibre Ian 30 mA
Test akimi IT 0,9573 x Ian x k /28
Test akimi Gzerinde gercek belirsizlik 0... #(%7 + 2 mA)
Test akiminin maksimum uygulama stresi 4 600 ms
Kesinti akimi tzerinde gergek belirsizlik -0 ... (%7 L+ %3,3Ixmn+2mA)
Kesinti akimi tzerinde ¢ozinurliik 0,1 mA
k, 9 ve 31 arasindadir.
Hata gerilimi (U)
Olglim alani 1,0-250V 25,0-70,0V
Cozunarlik 0,1V 0,1V
Dogal belirsizlik + (%15 L + 3 nk) + (%5 L + 2 nk)




6.2.9. AKIM OLCUMU (CA 6133)

Ozel referans kosullar:
Tepe faktorl = 1,414
DC bileseni < %0,1

Olglim girisi, uygun konektdrii olan, ancak CA 6133 ile birlikte kullaniimak lizere tasarlanmamis diger kiskaglarin baglantisi durumu

da dahil, 50 V'ye dek korunur.

2 A kalibre MN73A kiskaci ile 6zellikler

Olglim alani 10,0 - 99,9 mA 100,0 - 999,9 mA 1000-2400A
Cozunirluk 0,1 mA 0,1 mA 1 mA
Dogal belirsizlik + (%5 L + 20 nk) + (%3 L+ 10 nk) + (%1 L+ 2nk)

10,0 mA altinda frekans 6lgimU yok.

200 A kalibre MN73A kiskaci ile 6zellikler

Olgiim alani

1,00 - 19,99 A

20,00 - 99,99 A

100,0- 149,9A

150,0 - 200,0 A

Cozundarlik

0,01 A

0,01 A

0,1A

Dogal belirsizlik

+ (%2 L + 4 nk)

+(%1,5 L+ 1 nk)

+ (%3 L+ 1nk)

+ (%7 L + 1 nokta)

0,5 A altinda frekans 6lgimu yok.

6.2.10. GERILIM SENSORU UZERINDE OLGUM (CA 6131)

+ 2,2 Vtepe ile sinirl 6lcim girisi

AC +DC DC
Olgiim alani 2,0-999,9 mV 1000 - 1200V £ (0,0 - 999,9 mV) £ (1000 -2 000 V)
Cozundrlik 0,1 mV 1mV 0,1 mV 1mVv
Dogal belirsizlik + (%1 L + 2 nokta) 1 (%1 L + 2 nokta) 1 (%1 L + 2 nokta) + (%1 L + 2 nokta)

6.2.11. FAZ DONUS YONU

Ozel referans kosullar:
Ug faz ag
Tesisatin gerilimi: 45 ila 550 V.
Frekans: 45 ila 65 Hz.
Amplitiid olarak kabul edilebilir dengesizlik orani: < %20.

Ozellikleri:

Sin ¢ <-0,5 ise, donus yonu direktir (saat yonindn aksi).

Sin ¢ > 0,5 ise, donls yonu indirektir (saat yonu).

-0,5 <sin @ < 0,5 ise veya amplitiid olarak kabul edilebilir dengesizlik orani > %20 ise, faz donls yonu belirli degildir.



6.3. KULLANIM ALANINDAKi VARYASYONLAR

6.3.1. GERILIM OLGUMU

Etki buyukltkleri

Kullanim alani sinirlari

Olclimiin varyasyonu

Tipik Maksimum
Sicaklik -Oila+40°C * (%1L/10°C + 2 nk) + (%2L/10°C + 2 nk)
Bagil nem %40 ila %95 BN 1 (%1,5L + 2 nk) 1 (%3L + 2 nk)

Besleme gerilimi

CA6131:6,0ila9,6 V
CA6133:6,0ila7,2V

+ (%0,3L + 2 nk)

+ (%0,5L + 2 nk)

Frekans 30ila 1.000 Hz + (%1L + 1 nk) + (%2L + 1 nk)
AC olarak seri modda reddetme Oila 1250 Vbc 50 dB 40 dB
DC olarak 50/60 Hz seri modda reddetme 0 ila 550 VAC 50 dB 40 dB
AC, 50 / 60Hz ortak mod reddetme 0 ila 550 VAC 50 dB 40 dB
6.3.2. IZOLASYON OLCUMU
o Olclimiin varyasyonu
Etki bayuklukleri Kullanim alani sinirlari = :
Tipik Maksimum
Sicaklik -Oila+40°C + (%1L/10°C + 2 nk) + (%2L/10°C + 2 nk)
Bagil nem %40 ila %95 BN 1 (%1,5L + 2 nk) 1 (%3L + 2 nk)

Besleme gerilimi

CA6131:6,0ila9,6 V
CA6133:6,0ila7,2V

+ (%1L + 2 nk)

+ (%2L + 2 nk)

(U,) test voltajina eklenmis 50/60 AC voltaj

Kalibre 250 V / R <10 MQ 0ila20V + (%2,5L + 2 nk) + (%5L + 2 nk)
500V R>10 MQ 0ila0,3V + (%2,5L + 2 nk) + (%5L + 2 nk)
, R<10MQ 0ila20V + (%2,5L + 2 nk) + (%5L + 2 nk)

1 000 V kalibre -
R>10 MQ 0ila0,3V + (%2,5L + 2 nk) + (%5L + 2 nk)

Olgiilecek gerilim lzerinde paralel
kapasite

Oila5uF @ 1 mA
Oila2 uF @ 1 000 MQ

+ (%1,5L + 2 nk)

+ (%3L + 2 nk)

6.3.3. DIRENG VE SUREKLILIK OLCUMU

Etki buyuklUkleri

Olgiimiin varyasyonu

Kullanim alani sinirlari

Tipik

Maksimum

Sicaklik

-Oila+40°C

+ (%1L/10°C + 2 nk)

+ (%2L/10°C + 2 nk)

Bagil nem

%40 ila %95 BN

+ (%2L + 2 nk) sureklilik halinde
+ (%1,5L + 2 nk) direng halinde

+ (%4L + 2 nk) sureklilik halinde
+ (%3L + 2 nk) direng halinde

Besleme gerilimi

CA6131:6,0ila9,6 V
CA6133:6,0ila7,2V

+ (%0,2L + 2 nk)

+ (%0,3L + 2 nk)

Test voltajina eklenmis
50/60 AC voltaj

0,5 VACc

+ (%2,5L + 2 nk)

+ (%5L + 2 nk)




6.3.4. 3P TOPRAK OLGUMU (CA 6133)

Etki bayuklikleri

Kullanim alani sinirlari

Olgiimiin varyasyonu

Tipik Maksimum
Sicaklk -Oila+40°C + (%1L/10°C + 5 nk) * (%2L/10°C + 5 nk)
Bagil nem %40 ila %95 BN * (%1,5L + 2 nk) * (%3L + 2 nk)
Besleme gerilimi 6,0ila7,2V 1 (%1L + 2 nk) 1 (%2L + 2 nk)

Voltaj 6lgimi dénglsu iginde seri
gerilim (S-E)
Temel = 16,6/50/60 Hz + tek armonikler

15V (R. <40 Q)

+ (%1L + 50 nk)

+ (%2L + 50 nk)

25V (R;>40Q)

+ (%1L + 2 nk)

+ (%2L + 2 nk)

Akim enjeksiyon déngusu i¢inde seri
gerilim (S-E)
Temel = 16,6/50/60 Hz + tek armonikler

15V (R.=40Q)

+ (%1L + 50 nk)

+ (%2L + 50 nk)

25V (R, >40Q)

+ (%1L + 2 nk)

+ (%2L + 2 nk)

Akim doénglsl gubuk direnci (R )

0ila 15 kQ

+ (%2L + 5 nk)

+ (%A4L + 5 nk)

Gerilim donglsU gubuk direnci (R)

Oila 15 kQ

+ (%0,5L + 5 nk)

+ (%1L + 5 nk)

6.3.5. DONGU VEYA HAT UZERINDE OLGUM

Etki bayuklukleri

Kullanim alani sinirlari

Olgiimiin varyasyonu

Tipik Maksimum
Sicaklik -Oila+40°C + (%1L/10°C + 2 nk) * (%2L/10°C + 2 nk)
Bagil nem %40 ila %95 BN * (%1,5L + 2 nk) * (%3L + 2 nk)

Besleme gerilimi

CA6131:6,0ila9,6 V
CA6133:6,0ila7,2V

+ (%0,2L + 2 nk)

+ (%0,3L + 2 nk)

Test edilen kurulumun aginin frekansi

Nominal frekansin %99'u
ila %101

+ (%0,05L + 1 nk)

+ (%0,1L + 1 nk)

Test edilen kurulumun aginin voltaji

Nominal voltajin %85'i ila
%110'u

+ (%0,05L + 1 nk)

+ (%0,1L + 1 nk)

Sebeke fazi agisi

0ila 20°C

+ (%0,5L/10°C + 2 nk)

+ (%1L/10°C + 2 nk)

Temas gerilimi (U )

Oila50V

Go6z ardi edilebilir
(gercek belirsizlik icinde
dikkate alinir)

GOz ardi edilebilir
(gercek belirsizlik iginde
dikkate alinir)

6.3.6. AKIM OLGUMU (CA 6133)

Etki buyukltkleri

Kullanim alani sinirlari

Olgiimiin varyasyonu

Tipik Maksimum
Sicaklik -Oila+40°C * (%1L/10°C + 2 nk) £ (%2L/10°C + 2 nk)
Bagil nem %40 ila %95 BN £ (%1,5L + 2 nk) £ (%3L + 2 nk)
Besleme gerilimi 48ila7,2V £ (%0,2L + 2 nk) * (%0,3L + 2 nk)
Frekans (MN73A kiskact) 30 ila 1.000 Hz 1 (%1L + 2 nk) 1 (%2L + 2 nk)
AC, 50 / 60Hz ortak mod reddetme 0ila 550 VAC 50 dB 40 dB

6.3.7. FAZ DONUS YONU
Etki blyikligi yok




6.3.8. DIFERANSIYEL TESTI

o Olguiimiin varyasyonu
Etki buyUklikleri Kullanim alani sinirlari = -
Tipik Maksimum
Sicaklik -0ila+40°C + (%1L/10°C + 2 nk) + (%2L/10°C + 2 nk)
Bagil nem %40 ila %95 BN + (%1,5L + 2 nk) + (%3L + 2 nk)
I CA6131:6,0ila9,6 V
Besleme gerilimi CA6133:6.0ila7.2V * (%1,5L + 2 nk) 1 (%3L + 2 nk)
- oo
Test edilen kurulumun aginin frekansi Nomlnaillgreo/kigillr %99'u + (%0,05L + 1 nk) + (%0,1L + 1 nk)
(o]
- ——
Test edilen kurulumun aginin voltaji Nm"};’ ;°1't1""(’)',2 %90 + (%0,05L + 1 nk) + (%0,1L + 1 nk)
0

6.4. GERGEK BELIRSIZLIK VE GALISMA BELIRSIZLIiGi

Tesis kontrolorleri, B olarak adlandirilan ¢alisma belirsizliginin %30'dan az olmasi sartini 6ngéren IEC 61557 normuna uygundur.

m izolasyon halinde, B = ( |A] + 1,15 EZ+EZ?+E?)
ve A = Gergek belirsizlik
E, = Referans konumun etkisi + 90 °.
E, = Besleme voltajinin dretici tarafindan belirtilen limitler dahilindeki etkisi.
E, =0ila 35 ° C arasinda sicakligin etkisi

m  Sireklilik 6lgiminde, B=+ (|A|+ 1,15 VE2+E2+E?)

m Déngii lgiimiinde, B=+ (|A]+ 1,15 VE2 +E2+E2+E2+E2+Ez?)

E, = 0 ila 18°faz agisinin etkisi.
E, = Nominal frekansin %99 ila %101'i kadar olan, sebeke frekansinin etkisi.
E, = Nominal voltajin %85 ila %110'l kadar olan, sebeke voltajinin etkisi.

m Toprak 6lgimiinde, B =+ ( |A| + 1,15 \ EZ+EZ+EZ+EZ?+E2+E?+ES?)
E, ile = Parazit voltajin seri modda etkisi (3 V - 16.6, 50, 60 ve 400 Hz)
E, = 0ila 100 x R,'lik, fakat < 50 kQ gubuk direncinin etkisi.

Diferansiyel testinde, gercek belirsizlik:
m  Olusturulan test akimi igin, %0 ila %10 arasi,
m  Test akimi élglimu igin, +/-%10,
m Devreye girme suresi +/-%10,
m Hata akiminin hesaplanmasi igin %0 ila %20 (U.) olmalidir.

m Diferansiyel testinde, B =+ ( |A| + 1,15 \ EZ+E2+EZ+E2+ES?)
E ile = imalatc tarafindan isaret edilen sinirlar icinde sondalarin direncini etkiler.

6.5. BESLEME
CA 6131'nin beslemesi, 6 adet LR6 veya AA pil ile saglanir.

CA 6133'Un beslemesi, 6 adet sarj edilebilir Ni-MH aku ile saglanir.
Sarj slresi 6 saatin altindadir.

i Sarj sirasinda, cihaz 6lgim yapamaz. Sadece hafizadaki verileri okuyabilirsiniz.

Sarj edilebilir pillerin veya akimulatorlerin kitlesi: yaklasik 6 x 26 g.

6.5.1. SARJSIZ KULLANIM SURESI

Ortalama sarjsiz kullanim suresi, 6lgiim tipine baghdir. Yaklasik 20 saattir.



Cihazin tipik kullanim siresi:

Fonksiyon CA 6131 CA 6133

y pil lizerinden sarj edilebilir akuler tizerinde
Gerilim/Akim > 100 saat > 86 saat
Faz emri > 100 saat > 86 saat
200 mA'da sureklilik 1 Qile > 1900 test 1Qile> 1700 test
Yalitim > 2 000 test: > 1700 test:

U, =1000 Vigin 1 MQ deg@erinde U, = 1000 Vigin 1 MQ degerinde
3P Toprak 10 saniyede > 3.000 Olgim
Dongu élgimi > 2 000 dlgiim > 1 700 dlgim
Diferansiyel testi > 3 000 test > 2 500 test
Cihaz beklemede >1yil >1yil

6.6. CEVRE KOSULLARI
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1 = Referans alan, 21 ila 25 °C.

2 = Kullanim alani, 0 ila 40 °C.

3 = Depolama alani (sarj edilebilir akiler ve piller olmadan), -10 ila +70 °C.
4 = Sarj edilebilir akilerin yeniden sarj alani, 10 ila 45 °C.

Acik ve kapali ortamda kullanim.
Rakim <2000 m
Kirlilik derecesi 2

Belirtilen calisma alani, IEC 61557 normu ile belirlenen ¢alisma belirsizligininkine karsilik gelir. Cihaz, bu alanin disinda kullanilirsa,
%75 ila %85 Bagil Nem arasinda, %1,5 /10 °C ve %1,5 ¢alisma belirsizliginin eklenmesi gerekir.

6.7. BLUETOOTH BAGLANTISI (CA 6133)

Bluetooth 4.2

Sinif 1

Bandi : 2402 MHz — 2480 MHz
Cikis nominal giict: +12 dBm



6.8. MEKANIK OZELLIKLER

Ebatlar (Gx D xY) 223 x 126 x 70 mm
Kdtle yaklasik 1,1 kg

IEC 60529'a gore koruma indeksi IP 54
IEC 62262'ye gore koruma indeksi IK 04

Dusme testi IEC/EN 61010-2-034'e gore

6.9. ULUSLARARASI NORMLARA UYGUNLUK

I1l. kategori 600 V'ye dek gerilim icin, bu cihaz IEC/EN 61010-2-034, kablolar IEC/EN 61010-031 ve akim sensérleri IEC/EN 61010-
2-032 glvenlik normlariyla uyumludur.

Nominal ézellikler: Olgiim kategorisi Ill, topraga gére 600 V, sarj cihazi girisinde KAT Il 300 V ve terminaller arasinda diferansiyel
olarak 550 V.

Takviyeli izolasyon ile korunan cihaz.

CA 6131, IEC 61557 normu 1, 2, 3, 4, 6, 7 ve 10 kisimlari ile uyumludur.
CA 6133, IEC 61557 normu 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7 ve 10 kisimlari ile uyumludur.

6.10. ELEKTROMANYETIK UYUMLULUK (CEM)
Cihaz, IEC/EN 61326-1 normuna gore uygundur.

6.11. RADYO EMISYONLARI

Cihazlar RED Direktifi 2014/53/EU ve FCC dizenlemelerine uygundur.
Bluetooth modili, QOQ-BT122 numarasi altinda FCC duzenlemeleriyle uyumlu olarak onaylanmistir.



7. BAKIM

Cihazda, sarj edilebilir akiiler veya piller diginda, konusunda gerekli egitimi almamig ve yetkili bir personel tarafin-
dan degistirilebilecek higbir parga bulunmamaktadir. Izinsiz herhangi bir miidahale veya parca degisimi, glivenlik
agisindan ciddi risk arz edebilir.

7.1. TEMIZLIK

Cihazin tum baglantilarini ¢ikarin ve cihazi kapatin.

Hafifge sabunlu suya batiriimis, yumusak bir bez kullanin. Nemli bir bezle silin, hemen ardindan kuru bir bezle veya hava ile ku-
rutun. Alkol, solvent (¢6zlict) veya hidrokarbon kullanmayin.

7.2. PILLERIN VE AKULERIN DEGiSiMmi

m Cihazin tim baglantilarini ¢ikarin ve cihazi kapatin.
m Cihazi geri gonderin ve § 1.3 bolimundeki talimatlari uygulayin.

ﬁ Kullaniimis piller ve akuler evsel atik olarak degerlendiriimemelidir. Geri donlisim amaciyla, uygun toplama noktasina
gotarilmelidir.

7.3. YUKLENEN YAZILIMIN GUNCELLENMESI

Performans ve teknik gelismeler agisindan miimkiin olan en iyi hizmeti sunmayi amaglayan Chauvin-Arnoux, size, internet sitemizde
mevcut yeni sirimu Ucretsiz olarak indirerek, bu cihaza entegre yazilimi giincelleme olanagi sunmaktadir.

internet sitemize bkz.:
www.chauvin-arnoux.com
Destek bdlimunde, Yazilimlarimizi indirin Gzerine tiklayin ve cihazin adini girin.

m Cihazin tim baglantilarini gikarin ve cihazi kapatin.
m Cihazi dondurun ve § 1.3 bélimuandeki talimatlar takip ederek, pil kapagini agin.
m  Bir USB - mikro USB kablosu yardimiyla, cihaz ile PC'niz arasindaki baglantiyi gerceklestirin.

- R
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[ O) digmesine ve MEM tusuna ayni anda basin (CA 6133 i¢in) veya @ (CA 6131 icin). Cihazda SOFt UPd goruntilenir.
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YUkli yazilimin guincellenmesi, cihazin konfigirasyonunun ve kayitl verilerin silinmesini beraberinde getirir. Tedbir olarak,
yukli yazilimin gtincellemesine devam etmeden 6nce, hafizadaki verileri bir PC'ye kaydedin.

o

7.4. CIHAZIN AYARLANMASI

Ayarlama, kalifiye personel tarafindan gergeklestiriimelidir. Yilda bir defa gergeklestiriimesi tavsiye edilir. Bu islem garanti kapsa-
minda degildir.

7.4.1. GEREKLIi DONANIM

Bir gerilim ve akim kalibratéri. CX1651 tavsiye edilir.

Bir 50 VDc besleme, en az 300 mMADC OLUSTURABILIR

%0,2'de 50 kQ, 200 kQ, 10 MQ ve 20 MQ dort direng

multi-Contact markasinin MLK1,5-BM/PLAST girisi, bir 6zel priz noktasina baglanmak lizere kablo olusturulmasini saglar.

: M c—Heo

M = Cihazin kutlesi C = Kiskag girigi



7.4.2. AYARLAMA PROSEDURU

1
Cihazi galistirmak igin O digmesine basin.

e MQ fonksiyonunu segmek icin, MQ tusuna basin.

E% O=

CA 6131 @ + G}
®1)) ve @D (CA 6131 igin) veya @) ve MEM (CA 6133 icin) tuslarina ayni anda
g?;;r; AdJ gériintiiler, 3 gdstergesi yanar.
CA 6133 @ + @
(MEm

» tusuna basin ve M gOstergesi yanincaya dek basih tutun.

TEST tusuna basin ve ] gOstergesi sonlinceye, @ sembolii goruntileninceye dek basili tutun.
Bdylece, 26 adimdan olusan ayarlama isleminin ilk adimina baslayabilirsiniz.

D= (V=

Kalibrator tizerinde istenen degeri ayarlayin, ardindan kalibratori istendigi sekilde cihaza baglayin. TEST tusuna basarak onaylayin.
Cihaz, ayarlama igleminin ilk adimini gergeklestirdigini bildirmek igin 1 gorintdler.

ilk adimi tamamladiginda 2 goriintiiler. ikinci adima hazirlanin, ardindan TEST tusuna basin. Bu sekilde son adima dek devam edin.
Bazi adimlar yalnizca CA 6133 igindir. Bir CA 6131 ayarlamasi gergeklestiriyorsaniz, bu adimlar gergeklestiriimeyecektir.

25 adim onaylandiginda, 26. adim, katsayilarin cihazin hafizasina alinmasi adimidir.
Ayarlama iglemi sona ermeden yarida kesilirse, cihazin higbir ayarinda degisiklik yapiimayacaktir.

Cihaz bir adimi onaylayamazsa, s6z konusu adima geri doner. Baglantilarinizi kontrol edin ve adimi yeniden baglatin.

[
Ayarlamayi durdurmak i¢in, cihazi kapatmak tzere O digmesine basin.



Asama Kalibrator Baglanti
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Asama Kalibrator Baglanti
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8. GARANTI

Garantimiz, agikca belirtimedigi strece, donanimin kullanima sunuldugu tarihten itibaren 24 ay streyle gegcerlidir. Genel Satis
Kosullarimizi Internet sitesinde bulabilirsiniz.
www.chauvin-arnoux.com/en/general-terms-of-sale

Asagidaki durumlarda garanti gegerli degildir:

m  Donanimin uygunsuz sekilde veya uyumsuz bir donanimla birlikte kullaniimasi,

imalatginin teknik servisinin acgik izni olmadan donanim lizerinde degisiklikler yapilmasi,

Cihaza, imalatgi tarafindan yetkilendiriimemis biri tarafindan miidahalede bulunulmasi,

Donanimin, taniminda veya galistirma kilavuzunda belirtiimeyen, 6ngoérilmeyen, 6zel bir uygulama igin uyarlanmasi.
Darbe, diisme veya su baskinina bagli hasarlar.


http://www.chauvin-arnoux.com/en/general-terms-of-sale
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